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FICHIER 1 APPRENTISSAGE PROGRAMMATION MBOT 2 
Avancer - reculer - pivoter à droite - pivoter à gauche

TAPIS 9 CASES DE 20 cm
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Initiation déplacements AVANCER - RECULER 

Voir le déplacement : Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Départ

Avancer de 15 cm 

Reculer de 15 cm 

Programme complet :

Description : le robot avance d'une case puis recule d'une case.
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Initiation déplacements CONTOURNER UN OBSTACLE - ÉTAPE 1 

Voir le déplacement : Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Départ

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Programme complet :

Description : Le robot pivote à droite, avance d'une case, pivote à gauche et avance d'une case.

Tourner à gauche de 90 ° 

Avancer de 15 cm 
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Initiation déplacements CONTOURNER UN OBSTACLE - ÉTAPE 2 

Voir le déplacement : Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Départ

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Tourner à gauche de 90 ° 

Avancer de 15 cm 

Description : Le robot avance d'une case, pivote à gauche, avance d'une case et pivote à droite.

Programme complet :
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Initiation déplacements CONTOURNER UN OBSTACLE (par la droite) - PROGRAMMATION COMPLÈTE

Voir le déplacement : 

Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Programme complet :

Tourner à gauche de 90 ° 

Avancer de 15 cm 

Description : Le robot contourne un obstacle par la droite et retrouve sa trajectoire initiale.

Départ

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Tourner à gauche de 90 ° 

Avancer de 15 cm 

Certaines briques sont à dupliquer !
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Initiation déplacements CONTOURNER UN OBSTACLE (par la gauche) - PROGRAMMATION COMPLÈTE

Voir le déplacement : 

Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Tourner à gauche de 90 °

Avancer de 15 cm 

Programme complet :

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Départ

Tourner à gauchede 90 °

Avancer de 15 cm 

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Certaines briques sont à dupliquer !

Descriptif : Le robot contourne un obstacle par la gauche et retrouve sa trajectoire initiale.
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Initiation déplacements FAIRE LE TOUR DU TAPIS PAR LA DROITE

Voir le déplacement : 

Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Programme complet :Tourner à gauche de 90 °

Avancer de 30 cm 

Départ

Tourner à gauche de 90 °

Avancer de 15 cm 

Tourner à gauche de 90 ° 

Avancer de 30 cm 
Certaines briques sont à dupliquer !

Descriptif : Le robot fait le tour du tapis en partant vers la droite.

Tourner à gauche de 90 °

Avancer de 30 cm 

Avancer de 15 cm 
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Initiation déplacements FAIRE LE TOUR DU TAPIS PAR LA GAUCHE

Voir le déplacement : 

Type de briques utilisées :  châssis Mbot 2

Algorigramme : 

Avancer de 30 cm 

Programme complet :Tourner à droite de 90 °

Avancer de 30 cm 

Départ

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 15 cm 

Tourner à droite de 90 °

Certaines briques sont à dupliquer !

Tourner à droite de 90 °

Avancer de 30 cm 

Avancer de 15 cm 

Descriptif : Le robot fait le tour du tapis en partant vers la gauche.


